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Práctica 1. Parpadeo de un LED con Arduino UNO 

 

PARTE 3. blinkPWM 

Para esta parte de la práctica, utilizará el mismo circuito que para la anterior, replíquelo en 

un nuevo archivo (Seguir pasos de 1-8 de la parte anterior), la única variante es que ahora 

deberá de conectar al Pin 10 del Arduino, nombrar al archivo blinkPWM. 

 

 

  



Robótica Básica- Preparatoria 
 

Arduino en Tinkercad 

 

Una vez realizado el circuito, teclee el siguiente código. 

 

 

 


