Actuadores de robótica

Motores de corriente continua (DC): Estos motores son ampliamente utilizados en robótica debido a su simplicidad y facilidad de control.

Motores paso a paso: Son motores que giran en incrementos discretos, lo que los hace ideales para aplicaciones que requieren precisión de posicionamiento.

Servomotores: Son motores que incorporan un sistema de retroalimentación que permite controlar con precisión su posición angular.

Actuadores neumáticos: Utilizan aire comprimido para generar movimiento lineal o rotativo en el robot.

Actuadores hidráulicos: Utilizan líquido bajo presión para generar movimiento, ofreciendo una gran fuerza de salida.

Electroimanes: Pueden generar fuerzas de atracción o repulsión al aplicar una corriente eléctrica, utilizados en diversas aplicaciones de robótica.

Actuadores piezoeléctricos: Utilizan cristales piezoeléctricos para generar movimiento con alta precisión y velocidad.

Actuadores magnéticos: Utilizan campos magnéticos para generar movimiento, son útiles en aplicaciones donde se requiere un movimiento suave y silencioso.

Actuadores lineales eléctricos: Transforman el movimiento rotativo de un motor en movimiento lineal.

Actuadores de forma: Pueden cambiar su forma o longitud cuando se aplica una fuerza externa, útiles en aplicaciones biomiméticas.

Actuadores de memoria de forma: Pueden cambiar su forma cuando se aplica calor, electricidad u otros estímulos, y luego volver a su forma original cuando se elimina el estímulo.

Actuadores de cable: Utilizan cables para transmitir fuerza y movimiento, son útiles en aplicaciones donde se requiere una gran flexibilidad.

Actuadores de torsión: Generan movimiento rotativo torsional, son útiles en aplicaciones donde se requiere un movimiento de giro.

Actuadores de impacto: Generan un movimiento rápido y de corta duración, útiles en aplicaciones de golpeo o percusión.

Actuadores de voz: Utilizan vibraciones sonoras para generar movimiento, son útiles en aplicaciones donde se requiere interacción humano-robot mediante voz.
