1. Investigar cómo es que el sensor HC-SR04 logra medir la distancia
Mide las distancias mediante un sónar; es decir, un pulso ultrasónico (por encima del rango de audición humana) que se transmite desde el módulo y choca contra los elementos que se encuentran frente a él. De este modo, la distancia se determina de acuerdo al tiempo que toma para el retorno del sonido.
2. Coloca un objeto en la dirección del sensor ¿Qué valor de distancia mide? Poner captura del monitor y verificar que es correcto utilizando una regla para medir manualmente la distancia del sensor al objeto
Mide las distancias mediante un sónar; es decir, un pulso ultrasónico (por encima del rango de audición humana) que se transmite desde el módulo y choca contra los elementos que se encuentran frente a él. De este modo, la distancia se determina de acuerdo al tiempo que toma para el retorno del sonido.

3. ¿Cuánto tiempo le toma al sensor mostrar en el monitor la medición? Explicar cómo puedo hacer que la medición sea cada 1 segundo
Cada 1 segundo, bajando el Delay a 1 segundo
4. ¿Cuál es la función del Delay de 1?
Hace que cada nueva información se tarde en llegar cada 1 segundo 
5. Investigar la funcionalidad de la función pulseIn();
Para cuando detecte movimiento o objetos reaccione
6. Explique la siguiente instrucción:
DISTANCIA = DURACION/58.2;
[bookmark: _GoBack]Lo que tarda cada onda en llegar al objeto
7. ¿Cómo puedo imprimir un texto en el monitor serial? Escriba la instrucción
Cambiar que diga textos en ves de números
8.Modifique el código para que con cada medición diga “Distancia: _______ cm”
Serial.print(“Distancia: );
Serial.println(DISTANCIA);
Serial.print(cm”);
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